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Opis urzadzenia

Modut Eco-Drive Advisor (w skrocie EDA) jest urzgdzeniem wspierajgcym Kierowce w stosowaniu
dobrych praktyk ekologicznego i ekonomicznego kierowania pojazdem. Modut na biezgco analizuje chwilowe
parametry eksploatacyjne odczytane z magistrali CAN-Bus pojazdu i za pomocg wyswietlacza (dostepne sg
trzy wersje wyswietlacza: podstawowa, standardowa i rozbudowana) oraz sygnatu dzwiekowego komunikuje
aktualny ,eko-status” i sugestie/ostrzezenia dla Kierowcy.

Uwzgledniane sg nastepujgce parametry eksploatacyjne:
e predkos¢ pojazdu;

e predkos¢ obrotowa silnika;

e sposOb uzycia pedatu przyspieszenia;

e sposob uzycia pedatu hamowania;

e moment obrotowy;

e zuzycie paliwa;

e przecigzenia (wbudowany akcelerometr).

Modut jest dostepny w dwoch wersjach:

e ,EDAOQO1” — petna funkcjonalnos¢ (analiza wszystkich parametréw, aktywne wszystkie wyjscia sygnatowe,
kalibracja kazdego przetozenia skrzyni biegow);

e ,EDAO1-Basic” — wersja ograniczona/budzetowa (analiza wybranych parametréw, aktywne jedno wyijscie
sygnatowe, brak kalibracji przetozen skrzyni biegdéw - wytgcznie ogdine ustawienia obrotow silnika).

Ponadto urzadzenie moze wspoipracowac z rejestratorami GPS (np. QRT02 Quasar Electronics — jak tez firm
trzecich po implementacji protokotu) dla rejestracji i przesylania szczegdtowych parametrow stylu jazdy
kierowcy do systemu monitoringu dla dalszej szczegdtowej analizy biezgcej i zestawien okresowych.

Kompletacja zestawu

W sktad kompletnego zestawu modutu EDAO1 wchodzi:
e Modut gtéwny — centralka — dostepne sg dwie wersje:

o ,EDAOQ1-Basic” (z podstawowg funkcjonalnoscia);

o LEDAO1” (z petng funkcjonalnoscia);
e Wigzka kablowa ze ztgczem 8-pin (zasilanie, CAN-Bus, wejscia/wyjscia);
e Wyswietlacz (odpowiednio dla wybranej wersji centralki):

o "EDAO1-Basic" - wersja podstawowa;

o "EDAO1" - wersja standardowa lub rozszerzona.

Do konfiguracji/programowania modutu nalezy posiadac (jest to wyposazenie dodatkowe):

e Bootloader USB;

e Dedykowana wigzka kablowa bootloader'a do modutu EDAO1.
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Charakterystyka podstawowa

Interfejsy/przylacza:

e Zasilanie urzadzenia (z instalacji pojazdu);

e CAN-Bus — obstuga standardu FMS oraz wtasnych protokotéw producentéw pojazdow;
e 1 wejscie analogowe (stacyjka);

e 2 wyjscia analogowe (typu OC);

¢ 1 wyjscie analogowe (typu Vievel);

e Przylgcze wyswietlacza RJ45;

e UART - konfiguracja urzadzenia oraz komunikacja on-line z rejestratorem GPS;

e Zasilanie dla trybu ,Konfiguracja off-line”;

Funkcje specijalne:

e Konfigurowanie parametréw (wymagany MCB-Bootloader z dedykowang wigzkg kablowg);
e Wspdtpraca z systemami monitoringu GPS firm trzecich;

e Mozliwos¢ petnej konfiguraciji bez podtgczania do instalacji pojazdu;

e Whbudowany czujnik oswietlenia wyswietlacza (wersja standardowa i rozbudowana);

e Wbudowany w wyswietlacz sygnalizator dzwiekowy (wersja standardowa i rozbudowana);

e Odczyt danych z magistrali CAN-Bus réznych producentéw pojazdow;

Parametry techniczne:

e Znamionowe napiecie zasilania 12/24V;

e Zakres dopuszczalnego napiecia zasilania: 8-36V,

e Dopuszczalna wilgotno$¢ otoczenia podczas pracy: <90%;

e Obcigzalnos$¢ wyjsc typu OC: 100mA,;

e Obcigzalnos¢ prgdowa wyjscia typu Vievei: 10mMA;

e Pobodr prgdu w stanie spoczynku (przy wytgczonym silniku): <2mA;
e Pobdr pradu podczas pracy ($redni — uproszczony wyswietlacz): 10mA;
e Zakres temperatur eksploatacji: od -30°C do 80 °C;

e Klasa szczelnosci: IP40;

e Masa urzgdzenia (bez wigzki i bez wySwietlacza): 40g;

e Wymiary urzgdzenia: 51 x 50 x 19 mm;
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Budowa i wyposazenie

Wymiary jednostki gtownej

50

91

19
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Gniazda i przytacza

Z4

RJ45
Ztacze-pin | Nazwa Opis
Z8-1 CAN-H Wejscie roznicowe magistrali CAN-Bus - High
Z8-2 CAN-L Wejscie roznicowe magistrali CAN-Bus - Low
Z8-3 IGNITION Wejscie: sygnalizacja podtgczenia stacyjki pojazdu
Z8-4 GND Masa zasilania
78-5 OUT ECO TRIGGER Wyjscie sterujgce: _Zmiana wartosci p_arametréw ECO
- - (typ OC, wyzwalanie zboczem opadajgcym)
78-6 OUT ECO ALARM Wyjscie sterujgce: Alarm ECO
- - (typ OC, aktywna masa)
) Wyijscie napieciowe: poziom ECO
28-7 OUT_ECO_LEVEL (5V=ECO OK.; 0V=ECO Alarm; skok co 0,5V)
Z8-8 +Vce State zasilanie modutu z instalacji pojazdu
Z4-1 +Veec BOOTLOADER Zasilanie modutu z Bootloadera (programowanie ,,off-line”);
Restart modutu
Z4-2 GND Masa zasilania
Z4-3 UART_TX _EXT Wyijscie do komunikacji UART (TX)
Z4-4 UART_RX_EXT Wejscie do komunikacji UART (RX)
RJ45 DISPLAY Wyijscie (8-pin): podtgczenie wyswietlacza
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Diody sygnalizacyjne w jednostce glownej

Jednostka gtéwna EDAO1 jest wyposazona diod swiecgce LED, ktére sg zamontowane na ptytce

gtéwnej modutu a sg widoczne przez pétprzezroczystg obudowe. Majg one za zadanie utatwienie weryfikacji
dziatania gtéwnych funkcji modutu podczas prac instalacyjnych jak tez wizualizacje aktualnego statusu pracy

np. przy awarii wyswietlacza gtéwnego.

Ponizej jest schematycznie przedstawiony modut EDAO1 w widoku ,z gory” z opisanymi wszystkimi diodami
sygnalizacyjnymi oraz tabela z opisami statuséw kazdej z diod.

Dioda Kolor - stan Opis
D1 Zotty - $wieci Status: wigczona stacyjka pojazdu;
D2 Zielony - Swieci Status: prawidtowe poditgczenie do szyny CAN pojazdu;
D3 Czerwony - miga Sygnalizacja transmisji/odczytu danych z szyny CAN pojazdu;
D4 Zielony - miga Sygnalizacja transmisji (D4 — odbidr / D5 — nadawanie) danych portu
UART
D5 Czerwony - miga (komunikacja z Bootloader'em lub z rejestratorem QRTO02);
D6 Zielony - miga Sygnalizacja transmisji (D6 — odbiér / D7 — nadawanie)
D7 Czerwony - miga danych z wyswietlaczem;
D8 Niebieski - Swieci Praca modutu EDAO1;
D9 ngrwony Emulacja wyswietlacza podstawowego — wyswietlanie statusu ECO
D10 Zoty zgodnie z biezgcg konfiguracja;
D11 Zielony Dziata bez wzgledu na rodzaj podtgczonego wyswietlacza;
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Rodzaje wyswietlaczy

Dostepne s3g 3 rodzaje wysSwietlaczy w zaleznosci od wersji urzgdzenia:
e dla wersji "EDAO1-Basic" - wyswietlacz w wersiji podstawowej;

e dlawersji "EDA01" - wyswietlacz w wersji standardowej lub w wersiji rozbudowanej (ze szczegdétowg
sygnalizacjg kodow alarmoéw);

Wyswietlacz dla wersji podstawowej

D1 D2

Diody w tym wyswietlaczu zapalajg sie w kolejnosci: zielona & zétta ¢ czerwona. Diody Swiecg ,narastajgco”
tj. kolejna dioda zapala sie po poprzedniej/poprzednich — co oznacza, ze np. zapalenie diody czerwone;j
nastepuje po zaswieceniu sie pozostatych diod.

Sygnalizowanie informaciji przez elementy wyswietlacza:

Dioda Stan Opis
wszystkie| zgaszone | Urzgdzenie wylgczone;
ziIeJI;na Swieci Urzgdzenie pracuje i mierzone parametry sg w zakresie ECO;

Oznacza wystgpienie co najmniej jednego z czynnikow:

miga e zostat przekroczony prég ECO MAX przez min jeden z parametréw (*);

D2 z6tta | (narastajaca |° rozpoczelo sie naliczanie czasu dla min jednego z parametrow ,,op6znienie” (*);
czestotlino$c) Im wieksga czestotliwos¢ m_igan_ia tej di(_)dy tym M¢k§ze przekroczenie wartoSci
progowej (lub uptyw czasu) i zblizanie sie do warto$ci ALARM — az do

Swiecenia ciggtego.

D3 Co najmniej jeden z parametréw przekroczyt prog ALARM,;

czerwona zapala sie | Uwaga: przekroczenie parametru ,dynamika naciskania pedatu przyspieszenia”
od razu wzbudza ALARM i zaswiecenie wszystkich diod (*).

(*) opis parametréw i programowania/konfigurowania
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Wyswietlacz dla wersji standardowej

D1

D2 D3 D4 D5

Diody na tym wyswietlaczu zapalajg sie zawsze kolejno od lewej strony do prawej. Co oznacza, ze np.
zapalenie czerwonej diody D5 zawsze poprzedzone jest zapaleniem pozostatych diod z lewej strony.

Wyswietlacz standardowy jest rowniez wyposazony w sygnalizator dzwiekowy, ktory generuje:

e sygnat cigglty — Alarm — jednoczesnie z zapaleniem diody D5 czerwonej;

e sygnaly impulsowe — proporcjonalnie do naliczania parametru typu ,opéznienie”. (*)

Sygnalizowanie informacji przez elementy wyswietlacza:

Dioda Stan Opis
wszystkie zgaszone Urzadzenie wylgczone;
D1 zielona Swieci Urzagdzenie pracuje i mierzone parametry sg w zakresie ECO;
Oznacza wystgpienie co najmniej jednego z czynnikow:
e zostat przekroczony prég ECO MAX przez co najmniej jeden z
D2 zielona zapala sie parametrow (*);
e rozpoczeto sie naliczanie czasu dla min jednego z parametréow
,0podznienie” (*);
D3 D4 zétte | zapalaja sie kolejno Oznacza ,kontynuacje/narastanie” opisanych powyzej sytuaciji

a co za tym idzie ,zblizanie sie” parametru(-6w) do wartosci ALARM (*);

D5 czerwona

zapala sie

Co najmniej jeden z parametréw przekroczyt prog ALARM;
Uwaga: przekroczenie parametru ,dynamika naciskania pedatu
przyspieszenia” od razu wzbudza ALARM i zaswiecenie
wszystkich diod (*).

(*) opis parametréw i programowania/konfigurowania
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Wyswietlacz dla wersji rozbudowanej

K1 K2-3

D3

N2

K4-10 K11-12 N1

Wyswietlacz w wersji rozbudowanej sktada sie z trzech sekcji prezentujgcych osobne informacje:

1) linia LED z 12 kolumn (oznaczone K1 do K12) w 3 kolorach, prezentuje ,poziom-ECO”;

2) dwuznakowe pole numeryczne (oznaczone N1 do N2) — prezentuje (wymiennie) dwie informacje:
o przy braku alarmu ECO [N1 zgaszony] N2 oznacza biezgce przetozenie skrzyni biegéw;
o gdy jestalarm ECO [N1="A"] N2 oznacza numer kodu alarmu ECO (wg tabeli);

3) trzy diody LED (oznaczone D1 do D3) — prezentujg sugestie zmiany przetozenia skrzyni biegow.

Wyswietlacz rozbudowany jest rowniez wyposazony w sygnalizator dzwiekowy, ktéry generuje:

e sygnat ciggly — Alarm — jednoczes$nie z zapaleniem diody K11-12 czerwone;j;

e sygnaly impulsowe — proporcjonalnie do naliczania parametru typu ,opéznienie”(*).

Sygnalizowanie informacji przez elementy wyswietlacza:

Dioda Stan Opis
wszystkie zgaszone | Urzadzenie wytgczone;
K1 zielone Swieci Urzgdzenie pracuje i mierzone parametry sg w zakresie ECO;
Oznacza wystgpienie co najmniej jednego z czynnikow:
K2-3 zapalajg sie |e zostat przekroczony prog ECO MAX przez min jeden z parametrow (*);
zielone kolejno e rozpoczeto sie naliczanie czasu dla min jednego z parametréow
,opoznienie” (*);
K4-10 26tte zapalajg sie | Oznacza ,kontynuacje/narastanie” opisanych powyzej sytuaciji
kolejno a co za tym idzie ,zblizanie sie” parametru(-6w) do wartosci ALARM (*)
K11-12 Co najmniej jeden z parametréw przekroczyt prog ALARM,;
czerwone zapalajg sie | Uwaga: przekroczenie parametru ,,dynamika naciskania pedatu przyspieszenia”
od razu wzbudza ALARM i zaswiecenie wszystkich diod (*).
N1iN2 , Szczegotowy opis wyswietlanych informacii jest w osobnej tabeli.
. dwie cyfry S . { .
Zielony Uwaga: wy$wietlacz moze by¢ w kolorze pomaranczowym lub czerwonym.
Zapalenie sie tej diody (wowczas dioda D2-zielona gasnie) oznacza ,sugestie”
D1 . zmiany biegu na wyzszy (wg wykonanej kalibracji obrotow);
zapala sie > > ) . ; o
czerwona Ponadto, gdy bieg nie zostanie zmieniony to po uptywie potowy (a pdzniej catego)
LA czasu” (*) jest generowany sygnat przez wbudowany brzeczyk;
Podczas jazdy informuje o optymalnym (wg wykonanej kalibracji obrotow)
D2 zielona Swieci przetozeniu skrzyni biegow;
Dioda ta gasnie, gdy zapalaja sie diody D1 lub D3;
Zapalenie sie tej diody (wéwczas dioda D2-zielona gasnie) oznacza ,sugestie”
D3 . zmiany biegu na nizszy (wg wykonanej kalibracji obrotow);
zapala sie - > ) o . o
czerwona Ponadto, gdy bieg nie zostanie zmieniony to po uptywie potowy (a pdzniej catego)

LA czasu” (*) jest generowany sygnat przez wbudowany brzeczyk;

(*) opis parametréw i programowania/konfigurowania
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Szczegotowy opis wyswietlanych informacji w polu numerycznym wyswietlacza rozbudowanego:

Pola N1i N2

Opis

Podczas jazdy bez sygnalizacji alarmu ECO — wyswietla aktualne przetozenie skrzyni

biegow (nr biegu: od 1 do 5/6 wg konfiguraciji);

Uwaga: przetozenie (nr biegu) jest wyliczane na podstawie wykonanej kalibracji obrotow;
podczas jazdy ,na luzie” wyswietlany jest numer ostatnio uzywanego przefozenia (biegu).

Podczas postoju bez sygnalizacji alarmu ECO — wykrycie postoju zawsze powoduje

wyswietlenie ,0”;

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod Al1: Przekroczenie progu "Alarm" przez

parametr PREDKOSC

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod A2:
parametr HAMOWANIE SILNIKIEM

Przekroczenie progu "Alarm" przez

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod A3:
parametr OBROTY

Przekroczenie progu "Alarm" przez

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod A4:
parametr MOMENT OBROTOWY

Przekroczenie progu "Alarm" przez

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod AS:
parametr FUEL RATE

Przekroczenie progu "Alarm" przez

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod A6:
parametr PEDAL. GAZU

Przekroczenie progu "Alarm" przez

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod ATY:
parametr DELTAPEDALU GAZU

Przekroczenie progu "Alarm" przez

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod A8:
z parametréw AKCELEROMETR

Przekroczenie progu "Alarm" przez jeden

W momencie sygnalizacji alarmu ECO — kod A9:
parametr OBROTY POSTOJOWE

Przekroczenie progu "Alarm" przez
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Instalacja - Schemat podiaczen

Instalacja modutu w pojezdzie

Wariant [1] - Modut "EDA01-Basic" (z wyswietlaczem "Podstawowym™)

rézo

) pomarancz.
Pin 5

) pomarancz.
Pin 1 -

+zielony
- pomarancz. czerwony
+brazowy

#1224 V|

nie obstugiwane

ESRES
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Wariant [2] — Modut ,,EDA01” (z wyswietlaczem ,,Standardowym” lub ,,Rozbudowanym”):

w rézowy
ECO

pomarancz.
ECO

§ ) pomarancz.
Pin 1 -
CAN-H +zielony

czerwony

§ pomarancz.
Pin 2

CANL +brazowy

+12/24 V
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Podiaczenie do komputera

Do wykonania prac konfiguracyjnych nalezy posiada¢ dedykowane urzgdzenie Bootloader-EDA (nie
jest na wyposazeniu modutu EDAO1) z wtasciwg wigzkg kablowg. Bootloader nalezy potgczy¢ z portem USB
laptopa oraz przy uzyciu dedykowanej wigzki kablowej z centralkg EDAO1 wg ponizszego rysunku:

%
\

Uwagi:

1) Podtgczajgc osobno modut EDAO1 do konfiguracii (tj. bez instalacji samochodowej — dokfadnie jak na
powyzszym schemacie) nie nalezy podtgczac¢ wyswietlacza (ze wzgledu na ograniczong wydajnosc¢
pradowg wyjscia Bootloader'a);

2) Mozna podigcza¢ Bootloader do zamontowanego modutu w pojezdzie — woéwczas (przy petnym
podtgczeniu — w szczegoélnosci zasilania) wyswietlacz nie musi by¢ odigczany.

3) Sterowniki do Bootloadera EDA sg do pobrania ze strony www.quasarelectronics.pl.

QUASAR Electronics; ul. Cieslewskich 25k; 03-017 Warszawa; tel.:22 4273141 do 43 14/ 36


http://www.quasarelectronics.pl

www.quasarelectronics.pl; biuro@quasarelectronics.pl INSTRUKCJA OBStLUGI MODULU: ECO-DRIVE ADVISOR EDAD1

Instalacja - Oprogramowanie

Obstuga modutu EDAO1 jest mozliwa wytgcznie za pomocg dedykowanego oprogramowania
konfiguracyjnego pod nazwg ,Configurator EDA”. Program ten posiada funkcje konfiguracyjne jak i
monitorowania pracy systemu. Przeznaczony jest do pracy pod kontrolg systemu operacyjnego Windows
(wersje Windows XP i nowsze) i mozna go pobrac ze strony www.quasarelectronics.pl.

Uwaga:

e oprogramowanie jest licencjonowane bezptatnie dla instalatoréw i dystrybutoréw;

e do jego (pierwszego) uruchomienia wymagany jest kod aktywacyjny;

e aktywacja ma charakter czasowy (maksymalnie do 365 dni);

¢ licencja (kod aktywacyjny) udzielana jest firmom/osobom wspodtpracujgcym z Quasar Electronics;

e opis dotyczy wersiji 2.10. Producent zastrzega mozliwo$¢ zmian w programie co do funkcjonalnosci i/lub jego
interfejsu w kolejnych wersjach.

Ekran powitalny programu

Przy pierwszym uruchomieniu programu pokazuje sie okno powitalne, z wymaganiem podania Sciezki
dostepu do pliku licencyjnego (otrzymanego z Quasar Electronics). Po odczytaniu pliku licencji, zmiany zostang
zapisane i przy kolejnych uruchomieniach programu w oknie widoczna bedzie liczba dni do wygasniecia licenciji
(kodu aktywacyjnego).

W celu uzyskania przedtuzenia licencji nalezy skontaktowaé sie ponownie z Quasar Electronics.

Licencja wazna dni: Kontald
pr www .quasarelectronics pl

eda-support (Equasarelectronics pl

ectronics

felquasar

Configurator ECO Drive Advisor EDADT - 2.0
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Nagiowek programu

Po uruchomieniu programu widoczne sg na zaktadkach wszystkie jego kluczowe funkcje, ktére sg
szczegotowo oméwione w dalszych punktach.

'@ Configurator ECO Drive Advisor EDAOL - zm_

Plik  Jezyk Pomoec

Pakiet EDA | interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Konfiguracja EDA | Bootloader |

Opcje dostepne przez menu to:
e Menu ,Plik” umozliwia:
o wyjscie z programu,
e Menu ,Jezyk” umozliwia wybdr jezyka interfejsu programu — dostepne opcje:
o jezyk polski (domysiny);
o jezyk angielski;
e Menu ,Pomoc”
o wyswietla plik pomocy;

o ,Wsparcie techniczne” — otwiera nowego maila (w domysinym programie pocztowym na
komputerze) adresowanym do Quasar Electronics;

o wysSwietla informacje o programie wraz z liczbg dni do wygasniecia licencji.
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Zakladka "Pakiet EDA"

W zaktadce wyswietlane sg aktualne warto$ci odebranych parametrow (z magistrali J1939, CAN-Bus
lub przez port UART). Funkcjonalno$¢ ta pozwala na natychmiastowg weryfikacje odczytywanych parametréw
z szyny danych konkretnego pojazdu a co za tym idzie sprawdzenie poprawnosci instalacji i ustawien modutu.
Sugerowany jest bezstykowy odczyt za pomocg opcjonalnego modutu MCB-CLICK-CAN Quasar Electronics.
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7] Configurator ECO Drive Advisor EDAGL - 21

Plik  Jezyk Pomoc

Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracja EDA | Bootloader |
Tabela monitorowanych parametraw
PARAMETER VALUE DEC
Vehicle Speed [lem/h]
Accelerator Pedal Position [3%]
Total Fuel Used [I]
Averaged Fuel Level [%]
Engine RPM [RPM]
Engine Hours [h]
Wehicle Distance [km]
Engine Temperature [C]
Wheel Angle
Actual Retarder/ Tarque [3%]
Cumrent Gear
Fuel Level [%]
Boost Pressure [kPa]
DD - Driver Door
0D - Cther Doors
TD - Trunk
IGM - Ignition
AD - Am
RPM - RPM Status
WS - Work Status
CAM Status
Program Mumber
Truck Weight Jla]
Trailer Weight [lg]
Fuel Rate [/h]
Brake
Parking Brake
Clutch

Data - Pakiet EDA

Sic00O00OOoOoOe=|=<soomooa@ae=|==§r= &= =l==l==|=

D ooo oo oo ola o

TFU Resolution
Cruize Control
Hardware Version
EcoDrive Index
Firmware Version

Log EDA pakie‘t_q:: plikku C5V

| smt M1 swp

[k]

[a] - Nazwa odczytywanego parametru;
[b] - Rzeczywista (po przeliczeniu) warto§¢ odczytanego parametru (zapis dziesietny);
[c] - Warto$¢ parametru odczytana z magistrali (zapis dziesietny);

[d] - Warto$¢ parametru odczytana z magistrali (zapis szesnastkowy);

QUASAR Electronics; ul. Cieslewskich 25k; 03-017 Warszawa; tel.:22 4273141 do 43 18 /36



www.quasarelectronics.pl; biuro@quasarelectronics.pl INSTRUKCJA OBStLUGI MODULU: ECO-DRIVE ADVISOR EDAD1

[e] - Port szeregowy do ktorego jest podtgczony Bootloader;

[f] - [Start] (rozpoczecie) i [Stop] (zakonczenie) transmisji i biezgcej prezentacji danych z modutu EDA,;
[g] - Sygnalizacja odbierania [Rx] i nadawania [Tx] danych z EDA przez oprogramowanie;

[h] - Wybdr trybu programu dla typu modutu EDA (wg dostepnych wersiji sprzetowych);

[i] - Oznaczenie wersiji firmware'u (oprogramowania) modutu;

[il - Opcja zapisu pakietu danych monitorowanych do pliku CSV (np. dla pézniejszej szczegdtowej analizy
jazdy);

[k] - Okno podgladu (terminala) przesytanych danych, gdy transmisja jest realizowana przez port UART;
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Zaktadka "Interfejsy EDA"

Zaktadka ,Interfejsy EDA” definiuje parametry zwigzane z konfiguracjg urzadzenia dla wspotpracy z
magistralg danych pojazdu oraz niektore wspétczynniki wymagane do obliczen przez modut.

Zawartosc¢ tej zakfadki nie zalezy od wybranej ,Wersji sprzetowej” modutu EDAO1.
Kluczowe znaczenie na tej zaktadce ma wybdr Interfejsu danych oraz jezeli jest to ,CAN-Bus” wybor
odpowiedniego programu obstugujgcego dany pojazd.

Przyciski wyswietlajg szczegdtowy opis danej pozyciji (funkcjonalnosci).

@_Cmﬁgumtur ECO Drive Advisar EDAOL - 2. =l

Plik  lJezyk Pomoc

Pakiet EDA | Interfeisy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader |
Konfiguracia interfejsow EDA
Program CAM Interfejs darmych

47 [a] [b]) Pemec | caves ol
Program 63 - dodatkowe ustawienia Status zaplonu I
g Liczba cylindrow podlgczenie analogowe [ Data - Pakiet EDA

[;':1

Altywacia

[a] - Wybor numeru programu gdy zostat wybrany interfejs CAN-Bus;
[b] - Wyswietla liste obstugiwanych pojazddéw z odpowiadajgcymi numerami programow (funkcja jest
dostepna wytgcznie po wykonaniu operacji: Bootloader > Firmware > Otworz z pliku);

[c] - Wymagane dodatkowe ustawienie przez program 63 okresla liczbe cylindréw silnika pojazdu.
Parametr ten wptywa na prawidtowe obliczanie RPM w pojazdach: Mercedes Actros/Axor 2003<.
Przykiad: dla pojazdu Mercedes Actros z silnikiem V6 nalezy ustawic: 6 cylindrow.

[d] - Wybdr interfejsu danych do odczytywania danych z magistrali pojazdu, dostepne opcije to:
¢ j1939 (tzZw. FMS);

e CAN-Bus (wpraktyce dla samochodéw osobowych);
¢ UART (przy wspodtoracy z nadajnikiem telemetrycznym QRTOZ2 firmy Quasar Electronics).

[e] - Odczyt statusu zaptonu (zatgczenia stacyjki pojazdu) przez modut EDA
(dla interfejsu CAN-Bus zalecane jest podigczenie analogowe);

[f] - Port szeregowy do ktdrego jest podtgczony Bootloader;

[g] - [Start] (rozpoczecie) i [Stop] (zakonczenie) transmisji danych z modutu EDA,;
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[h] - Sygnalizacja odbierania [Rx] i nadawania [Tx] danych z EDA przez oprogramowanie;
[i] - Wybor trybu programu dla typu modutu EDA (wg dostepnych wersji sprzetowych);

[i] - Odczyt z modutu konfiguracji dla parametrow na tej karcie;

[k] - Zapis do modutu biezgcej konfiguraciji dla tej karty;

[1] - Pasek postepu operacji Odczyt/Zapis;

[m] - Aktywacja funkcji nadawania parametrow ECO do magistrali CAN-Bus pojazdu pod wybranym adresem;
(dostepne dla: Interfejs danych = "j1939" i "UART Solaris");
UWAGA: nieprawidiowa konfiguracja moze spowodowac¢ btedy na magistrali CAN-Bus pojazdu.

[n] - Adres ID CAN dla nadawania rekordu danych ECO do magistrali CAN-Bus pojazdu;
[o] - Predkos¢ magistrali CAN-Bus pojazdu (opcje: 250kbps/500kbps);
[p] - Okres powtarzania nadawania danych ECO do magistrali CAN-Bus pojazdu (opcje: 0,1/0,2/0,5/1/5 sek);

Zakiadka "Monitorowanie EDA"

Zakfadka ,Monitorowanie EDA” stuzy do wizualizacji biezgcych wartosci parametréw odczytanych z
magistrali CAN-Bus na tle skonfigurowanych wartosci progowych kazdego z parametréw. Bezposrednio po
uruchomieniu programu przyjmowane sg wartosci domysine wszystkich parametréw jak na ilustracjach ponize;j.
Natomiast po zmianie dowolnego z parametréow na zaktadce ,Konfiguracia EDA” lub po wczytaniu catej (a
zapisanej wczesniej) konfiguracji (zaktadka ,Bootloader”) wartosci graniczne sg na biezgco zmienione takze na
tej zakiadce.

Zakfadka ,Monitorowanie EDA” jest r6zna w zaleznosci od wybranego , Typ EDA” a mianowicie:
e dlawartosci ,EDA01” wyswietlane sg wszystkie parametry;

e dla wartosci ,EDAO1-Basic” sg wyswietlane tylko te parametry, ktére sg uwzgledniane (i konfigurowane) w
pracy modutu w tej (ograniczonej/budzetowej) wersiji.
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Zakiadka ,,EDA Monitorowanie” dla trybu ,,Typ EDA= EDA01”

8] Configurator ECO Drive Advisor EDAO1 - 2.04 c=nran )

Plik  Jezyk Pomec

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracja EDA | Bootloader |

Port

Maonitorowanie parametréw ECO
Wskanik ECO [a]‘ B I [b] B | O |[c] oM 13
Parametr [d] ECO Min ECO Max Alarm _
Predkosé kmh] (0l 120_mmo[g]) it [1]

o, [ T[f] il _

e ok Data - Pakiet EDA
Hamowanie sinikiem 0 (40 70 [50] R [l] T

o | | -
Obroty [pm] 0 1000 2500 7500

| | Typ EDA
o
EDADT -

Momert obrotowy [%] 0 o] 60 50 [k]

0 | |
Fuel Rate [Ih] 1] o] 50 [100]

0 | |
Pedal gazu [%] 0 H 70 [B5]

0 | |
{h Pedalu gazu [%] 0 10 20 £

o |
HAwar. hamowanie [g] 0 020 0.50 180

0,00 | |
SO 0 EEm (050 180
0,00 | |

O O O O O O O O O O O O O O T ST S S s s«

[a] - Programowa emulacja podstawowego wyswietlacza;
[b] - Programowa (wizualna) emulacja sygnatu dzwiekowego;

[c] - Numer aktualnie uzywanego biegu (jest to warto$¢ wyliczona) i jest wyswietlany tylko gdy aktywna jest
opcja "Kalibracja obrotow";

[d] (cata kolumna) - Nazwy mierzonych parametrow;
[e] (cata kolumna) - Wartosci liczbowe mierzonych parametréw;

[f] - Wskazniki liniowe odpowiadajgce wartosciom liczbowym mierzonych parametrow (sg one na biezgco
zabarwiane proporcjonalnie do wartosci liczbowej [€]);

[g] - Wartosci progowe kazdego z parametréw [d] (wizualizowanych na wskaznikach liniowych [f]):
« ECO'min - warto$¢ minimalna zakresu ECO;
* ECO max - wartos¢ maksymalna zakresu ECO;
« B8R - wartos¢ wywotania natychmiastowego alarmu;

[h] - Port szeregowy do ktorego jest podtgczony Bootloader;
[h] - [Start] (rozpoczecie) i [Stop] (zakonczenie) transmisji danych z modutu EDA,;
[i] - Sygnalizacja odbierania [Rx] i nadawania [Tx] danych z EDA przez oprogramowanie;

[K] - Wybdr trybu programu dla typu modutu EDA (wg dostepnych wersiji sprzetowych);
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Zakiadka ,,EDA Monitorowanie” dla trybu ,,Typ EDA = EDA01-Basic”

Plik  Jezyk Pomec

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader |

Port
Maonitorowanie parametraw ECO
.. CoM13 _-
wekankECO [a]| ]l | Brecak [b] j
Farametr [C] ECO Min ECO Max Alam
iz ot (0 ]| | sat[h)
0 | [e] |
[d] Diata - Pakiet EDA
Obroty frpm] 0 [Hoom 2500 7500, Re [i] ™
o | | - -
Moment obrotowy [%] 0 [10 &0 [50] Typ EDA
0 I I
EDAD1-Basic
Fuel Rate [/h] 0 W 50 [100]
0 I I
Pedal gazu [%] 0 H LY k2
0 I I
fj Pedatu gagJ [%] 0 10 20 a0
I

|
O O O O O O O O O C S T T T s

[a] - Programowa emulacja podstawowego wyswietlacza;

[b] - Programowa (wizualna) emulacja sygnatu dzwiekowego;
[c] (kolumna) - Nazwy mierzonych parametréw;

[d] (kolumna) - Wartosci liczbowe mierzonych parametréw;

[e] - Wskazniki liniowe odpowiadajgce wartosciom liczbowym mierzonych parametréw (sg one na biezgco
zabarwiane proporcjonalnie do warto$ci liczbowej [d]);

[f] - Wartosci progowe kazdego z parametréw [c] (wizualizowanych na wskaznikach liniowych [e]):
- ECO'min - warto$¢ minimalna zakresu ECO;
* ECO max - wartos¢ maksymalna zakresu ECO;
« BB - wartos¢ wywotania natychmiastowego alarmu;

[g] - Port szeregowy do ktorego jest podtgczony Bootloader;
[h] - [Start] (rozpoczecie) i [Stop] (zakohczenie) transmisji danych z modutu EDA,;
[i] - Sygnalizacja odbierania [Rx] i nadawania [Tx] danych z EDA przez oprogramowanie;

[i1 - Wybor trybu programu dla typu modutu EDA (wg dostepnych wersji sprzetowych);
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Zaktadka "Konfiguracja EDA"

Zaktadka ,Konfiguracja EDA” obejmuje funkcje konfiguracyjne modutu EDAO1 dla realizaciji jego
przeznaczenia. Ustalane sg tutaj dla poszczegoélnych parametrow wartosci progowe (minimalne, zalecane i
alarmowe) jak tez dopuszczalna dynamika ich zmian. Réwniez tutaj ustalane sg przetozenia skrzyni biegow.
Nalezy pamietac, ze dla kazdego (modelu) pojazdu niektére z ponizszych parametrow mogg by¢ niedostepne w
magistrali danych i wowczas nie nalezy ich uwzglednia¢ (zaznaczac) w ustawieniach.

Dostepne opcje na tej zaktadce sg rézne w zaleznosci od "Typ EDA":
e "EDAO1" (z "Kalibracjg obrotow");
e "EDAO1-Basic";

Karta ,,Parametry EDA" dla trybu "Typ EDA = EDAO1"

(8] Configurator ECO Drive Advis

Plik  Jezyk Pomec

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracja EDA | Bootloader

Parametry ECO
CoOM13 -

|stawianie wartosci parametrdw

Parametr ECCI Mln ECG I'u'Iax "nlla”."l O:éiﬂienie [E]  Funkcia [ﬂ
@ fe—fe]
Predkosé km/h] | m |z|| | 1311 B [ |20 B

Hamowanie silnikiem [km/h] Prog aktywacii b Iil

Wikcnwanie Weigniecie sprzegla

Data - Pakiet EDA

Obroty frpm] 11000 |3 2500 |3 7500 |3 | 20 |3 Globahe _~

[
[h]

H [0 H [20 B lub

:| |1[:-[:- :| |2[:- :|

Pedat gazu [¥%] [5 B [ [ B |5 B
A Pedatu gazu - [31] maejqa [%/5]

Obroty postojowe [pm] 120 |
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[a] (kolumna) - Znacznik, czy dany parametr ma by¢ aktywny (i przeliczany)?

[b] (kolumna) - Wartos¢ progu ,minimum” parametru dla trybu ECO;

[c] (kolumna) - Warto$¢ progu ,maksimum” parametru dla trybu ECO;

[d] (kolumna) - Wartos¢ progu ,Alarm” parametru, dla kidrej od razu jest wyzwalany alarm;

[e] (kolumna) - Czas, po ktdérym parametr przekraczajacy ,maksimum” wyzwoli alarm;

[f] - Funkcja dodatkowa (wg opisu w danej pozyciji);

[g] - Wybdér metody analizowania obrotow silnika ("Globalnie" jak powyzej lub "Kalibracja obrotéw");

[h] - Funkcja logiczna wigzgca parametry (i = ,spetniony kazdy z...”; lub = ,spetniony jeden z”);

[i] - Port szeregowy do ktérego jest podtgczony Bootloader;

[i] - [Start] (rozpoczecie) i [Stop] (zakonczenie) transmisji danych z modutu EDA;

[Kk] - Sygnalizacja odbierania [Rx] i nadawania [Tx] danych z EDA przez oprogramowanie;

[1] - Wybor trybu programu dla typu modutu EDA (wg dostepnych wersji sprzetowych);

[m] - Odczyt z modutu jego konfiguraciji dla tej karty;

[n] - Zapis do modutu biezacej konfiguracji dla tej karty;

[o] - Pasek postepu operacji Odczyt/Zapis;

Opis szczegoétowy wybranych parametréow:

Predkos¢ [km/h] — warto$ci predkosci tutaj wpisane sg uwzgledniane gdy jest opcja "Obrotysr Globalne";
natomiast dla opciji ,Obrotys Kalibrowane” warto$ci predkosci sg wyliczane z tabeli obrotéw dla kazdego
biegu ale ,Alarm” bedzie dla wartosci ,nizszej” (tj z Predkosc¢+ Alarm lub po przeliczeniu obrotéw na
predkos¢ z tabeli Kalibracja obrotowsr Alarm);

Hamowanie silnikiem — ma na celu zmobilizowanie Kierujgcego do stosowania (dla predkosci powyzej [km/h
Prég aktywacji]) hamowania silnikiem; funkcja ta jest realizowana w jednym z dwoch trybdéw:

1) "Wykrywanie = Wcisniecie sprzegta" — po wcisnieciu sprzegta rozpoczyna sie naliczanie czasu
"Opodznienie" dla wyzwolenia alarmu (jest to czas na zmiane biegu); kazde nacisniecie hamulca przy
wcisnietym sprzegle powoduje natychmiastowy alarm; ta opcja zdecydowanie ogranicza réwniez "jazde
na luzie";

2) "Wykrywanie = Wcisniecie hamulca" — po wcisnieciu hamulca (gdy jest wcisniete sprzegto lub pojazd
"jedzie na luzie") rozpoczyna sie naliczanie czasu "Opo6znienie" dla wyzwolenia alarmu (jest to czas na
zmiane biegu); ta opcja umozliwia "jazde na luzie";

Oczywiscie mozliwe jest uzywanie pedatu hamulca (powyzej Progu aktywaciji) podczas hamowania

silnikiem i nie powoduje to alarmu;

Obroty [rpm] - ustawiane tutaj dla opciji "Obrotys Globalne" (ustawienie zalecane dla automatycznej skrzyni
biegdéw) lub na osobnej karcie gdy wybrana opcja "Obrotys Kalibrowane";

Pedat gazu [%] — oznacza ,gteboko$¢” nacisniecia pedatu przyspieszenia (,gaz do podtogi” = 100%);

A Pedatu gazu — parametr monitorujgcy dynamike uzywania pedatu przyspieszenia i ktéry wyzwala alarm
»hatychmiast” (bez opdznienia); nalezy podac¢:
1) [% Aktywacja powyzej] - jest to procent (catego zakresu) na poczatku, gdy ten czynnik nie jest aktywny
(ilustracja powyzej =15%);
2) [%/s] - jest to cze$¢ catego zakresu o jakg mozna maksymalnie wcisng¢ pedat przyspieszenia w ciggu
1 sekundy by nie byt wyzwolony bezposredni alarm (ilustracja powyzej =20%);

Obroty postojowe [rpm] — nalezy tu podaé warto$¢, ktorej system uzyje do rozpoznania postoju (warto$¢
progowa); natomiast opdznienie dla tego parametru oznacza czas, po ktérym system rozpocznie naliczanie
60 sekund, ktéry bedzie pokazywany (proporcjonalnie) na ,zoéttej” czesci wyswietlacza a gdy ten uptynie
(60s) wywotany bedzie alarm ,wytgcz silnik podczas postoju”;

Awaryjne hamowanie [g] i Zakrety [g] — parametryzujg dziatanie wbudowanego czujnika przyspieszenia.
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Karta "Kalibracja obrotow"

Whytacznie dla opciji ,Wersja sprzetowa = Standardowa” mozliwe jest wyznaczenie przetozeh skrzyni biegow i
skonfigurowanie optymalnych zakreséw obrotow silnika dla kazdego z biegow.

Dla uaktywnienia tej funkcji nalezy zaznaczy¢ parametr "Obroty [rpm]" i z listy wyboru zmieni¢ na opcije
"Kalibrowane" - wowczas pojawi sie karta ,Kalibracja obrotow” (jak ponizej - wartosci domysine).

Sama procedura wykonywania kalibracji obrotéw (wyznaczania przetozen skrzyni biegéw) dla kazdego biegu
jest opisana w "Procedura programowania”.

Plik  Jezyk Pomoc

| Pakiet EDA | Interfeisy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bogtloader |

Parametry ECO | Kalibracja obrotdw

Kalibracja obrotéw

ibracia S . g (0sé =
1 Start | 2
Eﬁm = [P
[ ] i i .

Data - Pakiet EDA
w [q] ™
(] (]

Humer biegu Rpm Min

Typ EDA
EDADT

(]

Parametr Predkosc Min Predkosc Max Alam
g T 145
[ s |
0 Ia
|
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[a] - Rozpoczecie procesu wyznaczania przetozenia;
[b] - Liczba przetozen w skrzyni biegéw pojazdu (bez wstecznego);
[c] - Czas sygnalizowania sugestii zmiany biegu na wyzszy lub nizszy;

[d] - Wielkos¢ przekroczenia obrotéw silnika (minimum dla wyzszego biegu), gdy ma by¢ sugerowania zmiana
biegu (na ten wyzszy);

[e] - Odczytane aktualne obroty silnika pojazdu z magistrali CAN-Bus;
[f] - Odczytana aktualna predkos¢ pojazdu z magistrali CAN-Bus;
[g] - Wyliczone przetozenie dla aktualnego biegu;

[h] - Przyciski przenoszace biezgce wyliczenie przetozenia dla aktualnie wybranego biegu do tabeli do kolumny
[m] "Przetozenie";

[i] - Obroty silnika okreslajgce minimum zakresu ECO dla kazdego przefozenia skrzyni biegéw;

[i] - Obroty silnika okre$lajgce maksimum zakresu ECO dla kazdego przetozenia skrzyni biegdw;

[k] - Obroty silnika natychmiast wyzwalajgce alarm dla danego przetozenia skrzyni biegéw;

[I] - Czas, po ktérym obroty powyzej ,Rpm Max” dla danego przetozenia skrzyni biegéw wyzwolg alarm;

[m] - Wartos¢ przetozenia (skopiowana po wcisnieciu przycisku z kolumny [h] "Numer biegu") z mozliwoscig
korekty;

[n] - Wizualizacja (przeliczonych na podstawie ustawionych przetozen) predkosci ECO (zielony pasek) dla
kazdego przetozenia skrzyni biegow;

[o] - Port szeregowy z podtgczonym Bootloader'em;

[p] - Start/Stop transmisji danych z modutu EDA,;

[a] - Sygnalizacja odbierania i nadawania danych z EDA,;

[r] - Wybor trybu programu dla typu modutu EDA (tutaj zmiana tego parametru wytgcza te karte!)
[s] - Odczyt z modutu jego konfiguraciji dla tej karty;

[t] - Zapis do modutu biezgcej konfiguraciji dla tej karty;

[u] - Pasek postepu operacji Odczyt/Zapis;

Opis szczegoétowy wybranych parametrow:

e A Obrotéw — dla zachowania ptynnosci jazdy i poprawnego sugerowania zmiany biegow (na wyzsze) nalezy
podac wartos¢ przekroczenia minimum obrotéw biegu (wyzszego), po ktérej bedzie sygnalizowana
sugestia zmiany biegu na (ten) wyzszy; wartos¢ tego przekroczenia jest taka sama dla kazdego biegu;
sugerowane wartosci ot 100-150-200;

e A Czasu - gdy EDAO1 wyswietli sugestie zmiany biegu na wyzszy — to po potowie tego czasu bedzie
pojedynczy sygnat z gtosnika i dioda sygnalizacji zmiany biegu na wyzszy bedzie migac a po jego uptywie
podwdjny sygnat z gtosnika a dioda bedzie caty czas $wiecic; gdy nie sg przekroczone wartosci
maksymalne obrotéw nie powoduje to sygnatu alarmu;
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Karta ,,Parametry EDA" dla trybu "Typ EDA = EDA-Basic"

' [@] Configurator ECO Drive Advisor EDAOL - 2.0

Plik  Jezyk Pomec

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader

S coMz 7
COMI3 -

|stawianie wartosci parametraw
Parametr ECO Min Alam Oféiﬂienie [e]  Funkcia

L) B (1 N (-} B i
F‘redkus’:‘: fm/h] I'mj I'1anj| . I'uﬁl = I'zuj:

Data - Pakiet EDA

Obroty [pm] 1000 2500 7500 20

=l

10 5 60 = M = 20
Typ EDA

TE 50 |2 Z 20
EDAD1-Basic _v

Pedal gazu [%] b = 85 5

7 e thy'r.!an_cja M =
A Pedalu gazu [ = [%/s]

2=

[a] (kolumna) - Czy dany parametr ma by¢ aktywny (i przeliczany)?
[b] (kolumna) - Warto$¢ progu ,minimum” parametru dla trybu ECO;
[c] (kolumna) - Warto$¢ progu ,maksimum” parametru dla trybu ECO;
[d] (kolumna) - Wartos$¢ progu ,Alarm” parametru, dla ktérej od razu jest wyzwalany alarm;
[e] - Czas, po ktorym parametr przekraczajgcy ,maksimum” wyzwoli alarm;
[f] - Funkcja dodatkowa (wg opisu);
[g] - Funkcja logiczna wigzgca parametry tej grupy:
* i = ,spetiony kazdy z aktywnych czynnikéw...”
* lub = ,spetniony jeden z aktywnych czynnikow...”
[h] - Port szeregowy z podtgczonym Bootloader'em;
[i] - Start/Stop transmisji danych z modutu EDA;
[i] - Sygnalizacja odbierania i nadawania danych z EDA,
[K] - Wybdr trybu programu dla typu modutu EDA;
[1] - Odczyt z modutu jego konfiguraciji dla tej karty;
[m] - Zapis do modutu biezgcej konfiguraciji dla tej karty;
[n] - Pasek postepu operacji Odczyt/Zapis;
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Zakiadka "Bootloader"

Zaktadka ,Bootloader” grupuje funkcje komunikacji z modutem EDAO1 za posrednictwem Bootloader'a.
Opcje tej zaktadki nie sg zalezne od , Typ EDA".

Plik  Jezyk Pomec

| Pakist EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader |
Firmware

Wersja fimware Odczyt z EDA i E]
Nazwa pliku [e] Otwérz plik | d] stat [d]]

Wersja fimmware [f_] Zapiz do EDA [b] Diata - Pakiet EDA
E——— Re [r] T
Typ EDA [c] Py () ]
Typ EDA
EDAD

[s]

Korfiguracia

o =y
==
B0
O O O O O O O O O O O O T T W
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[a] - Odczytanie z podtaczonego modutu EDAO1 danych o firmware (oprogramowaniu wbudowanym);

[b] - Odczytana z EDAO1 aktualna wersja firmware'u po kliknieciu w [a];

[c] - Odczytany z EDAO1 typ modutu;

[d] - Odczytanie firmware'u z pliku do wgrania do EDAO1 (dla aktualizacji oprogramowania wbudowanego);
[e] - Nazwa pliku z firmaware'm (wybrana po kliknieciu w [d]);

[f] - Odczytana z pliku (po kliknieciu w [d]) wersja firmware'u (przeznaczona do wgrania do urzadzenia);

[g] - Zapisanie nowego firmware'u (wersja [f]) z wybranego pliku (wg nazwy w [e]) do podtgczonego
urzgdzenia;

[h] - Pasek postepu dedykowany wytgcznie dla procesu aktualizacji firmware'u;

[i] - Odczyt z modutu jego petnej konfiguraciji i wgranie jako aktualnych ustawienh (dotyczy wszystkich kart
programu) i wyswietlenie nazwy konfiguracji w [j];

[i]1 - Nazwa konfiguracji odczytana z EDAO1 [i];

[k] - Zapis aktualnych parametréw (dotyczy wszystkich kart programu) do podtaczonego modutu EDAO1 z
nazwg [m];

[1] - Odczyt z pliku konfiguracji EDAO1 (zapisanej wczesniej) i wgranie jako aktualnych ustawien (dotyczy
wszystkich kart programu);

[m] - Nazwa pliku z konfiguracjg (wybranego w [l]);

[n] - Zapis do pliku biezgcej konfiguracji catego modutu EDAO1 (z wyborem nazwy pliku);
[o] - Pasek postepu operaciji Odczyt/Zapis konfiguraciji urzgdzenia;

[p] - Port szeregowy do ktérego jest podtgczony Bootloader;

[a] - [Start] (rozpoczecie) i [Stop] (zakohczenie) transmisji danych z modutu EDA

[r] - Sygnalizacja odbierania [Rx] i nadawania [Tx] danych z EDA przez oprogramowanie;

[s] - Wybdr trybu programu dla typu modutlu EDA (wg dostepnych wersiji sprzetowych).
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Instalacja - Programowanie modutu

Tak jak opisano na poczgtku — celem stosowania modutu EDAO1 jest ,,...wsparcie w stosowaniu dobrych
praktyk ekonomicznego i ekologicznego kierowania pojazdem...”, wobec czego prawidtowa konfiguracja tj.
wiasciwy dobér poszczegdlnych parametrow ma fundamentalne znaczenie dla efektywnos$ci i skutecznosci
jego stosowania. Po zakonczonej konfiguracji powinno by¢ mozliwe ,zwawe” kierowanie pojazdem przy
stosowaniu "sugestii" EDAO01. Mozliwa moze tez by¢ koniecznos¢ zmiany niektérych przyzwyczajen czy
nawykow kierujgcego pojazdem. Dlatego waznym moze byé, by Kierowca miat jak najlepszg wiedze ,jak to
dziata ?”.

Modut EDAO1 dla prawidtowej tj. zgodnej z przeznaczeniem (i przyjetymi zatozeniami projektowymi) eksploataciji
musi mie¢ skonfigurowane (ca najmniej) nastepujgce parametry:
a) dla[ Typ EDA= EDAO1-Basic ] :
* predko$¢ pojazdu;
* obroty silnika;
* pozycja i dynamika uzycia pedatu przyspieszenia;
b)dla [ Typ EDA= EDAO1]:
* predko$¢ pojazdu;
* obroty silnika;
* pozycja i dynamika uzycia pedatu przyspieszenia;
* hamowanie silnikiem;
* obroty postojowe;
* optymalizacja obrotéw silnika przez skalibrowanie dla kazdego przetozenia skrzyni biegow.

Procedura programowania

1) Po instalacji urzagdzenia i podtgczeniu modutu do komputera nalezy nawigzaé potgczenie z modutem
EDAO1;

2) Jezelimodut EDAO1 byt juz wczesniej konfigurowany w danym pojezdzie to koniecznie nalezy odczytac jego
wersje firmware oraz aktualng konfiguracje. Jest to szczegdlnie istotne dla:
a) weryfikacji wersji sprzetowej podigczonego urzgdzenia z ustawieniami programu;
b) wprowadzenia w programie dotychczasowych ustawien EDA;

3) Program uniemozliwia zapis konfiguraciji do wersji sprzetowej innej niz ustawiona w programie — nalezy
wiec upewnic¢ sie, co do zgodnosci ustawienia trybu pracy programu z podigczonym modutem EDAO1.
Mozliwo$¢ zmiany interfejsu programu nie jest ,blokowana” z dwéch przyczyn:

a) dla przyspieszenia ,seryjnej” konfiguracji kolejnych urzgdzen z danych z pliku;
b) dla praktycznej weryfikacji/lzapoznania sie z r6znicami miedzy wersjami urzgdzen;

4) Nalezy wybra¢ zaktadke ,Konfiguracja EDA” i na karcie ,Parametry EDA” wpisa¢ (wstepne) wartosci (co
najmniej) do pél wymaganych uwzgledniajgc wtasne doswiadczenie i ponizsze sugestie:

a) Predkos¢ [km/h] — dla wartosci ,Alarm”: poza aspektami technicznymi nalezy uwzgledni¢ np. zapisy
w ,Kodeksie Drogowym” dla danego rodzaju pojazdu;

b) Hamowanie silnikiem [km/h] — sugerowane sg wartosci domysine (w tym: "Wykrywanie = Wcisniecie
sprzegta");

c) Obroty [rpm] — wartosci domysine sg dobrym punktem wyjscia ale kazdy model silnika i skrzyni
biegéw bedzie wymagat mniejszych lub wiekszych lub mniejszych korekt/zmian dla uzyskania
optymalnych ustawien; zobacz na przyktadowa konfiguracje ("Basic" lub "Standard" z "Kalibracjg
obrotéw");
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5)

6)

d) Pedat gazu [%] — sugerowane sg wartosci
i) ECOmin:5
i) ECO maks: 70
i) Alarm: 85
iv) Opo&znienie 5

e) delta Pedalu gazu — sugerowane sg wartosci:

i) pole ,Aktywacja powyzej” sugerowane jest ok.10% (i zdecydowanie nie wiecej niz 20%);
mozliwe jest ustawienie na 0% wdéwczas mozna minimalnie ,wydtuzy¢” zakres [%/s];

i) pole [%/s] sugerowane jest do 40%/s gdy opcja ,Aktywacja powyzej” wynosi 10%; w sumie
(obie wartoéci) nie powinny wynosi¢ wiecej niz 50%;

f) Obroty postojowe [rpm] — nalezy poda¢ warto$¢ obrotow na poziomie ok. 10%-20% powyzej
~wolnych obrotéw” natomiast czas nalezy ,wywazy¢” miedzy ,faktycznym” postojem (wéwczas
wystarczy np. 45 sekund) a krotkotrwatymi jednak postojami wynikajgcymi z jazdy w (,wiekszych”)
korkach; sugestia jest by rozpoczgé¢ od 2-3 minut (czyli wpisa¢ miedzy 120 a 180 sekund) i w
zaleznoéci od ,zwyczajowych” warunkéw eksploatacji/jazdy ten parametr zmieniaé;

Dla[ Typ EDA= EDAO1 ] jest mozliwe i ,zdecydowanie” sugerowane wykonanie ,Kalibracji obrotéw”. Wigze
sie to z koniecznoscig wykonania jazdy testowej z komputerem podtgczonym do modutu EDAO1 i
ustawienia wartosci przetozen kazdego z biegéow. Oznacza to w praktyce koniecznos¢ jazdy dwoch oséb
(kierowca i instalator). Wymagane jest by na kazdym biegu jecha¢ przez okres pomiaru (ok.10 sekund) z (w
miare) statymi obrotami (ok.2100 +/-100) — wiec nalezy zaplanowac trase przejazdu, gdzie bedzie mozna
poruszac sie zaréwno z predko$ciami niskimi (dla biegu 1 i 2) oraz duzymi tj powyzej 90km/h. Oczywiscie
kalibracja obrotéw moze by¢ wykonywana kilkuetapowo np. najpierw dla biegéw nizszych (i niskich
predkosci) i osobno dla biegdw wysokich. Podczas samej jazdy odczyt (i zapis) poszczegdlnych przetozen
nalezy wykonywac nastepujgco:
a) ustabilizowaé na danym biegu obroty silnika (2100 +/-100 rpm) a co za tym idzie predkos$¢ jazdy
przez ok.5 sekund — woéwczas pole ,Przetozenie” zmieni kolor na zielony...
b) ... wtedy nalezy klikng¢ na ,Numer biegu”, na ktérym aktualnie pojazd sie porusza — co spowoduje
przepisanie wyliczonej wartosci przetozenia do odpowiedniej pozycji w tabeli.

Kalibracja obrotdw
Kalbracia  Liczba biegéw /A Czasu A Obrotew Obraty Predkosé  Przelozenie

Sto 6 [+ 20 2 150 |2 2100 54 -a

750 | < 3200 ko 10 fo 120 e
ol 2700 | 3200 2 0 65 B
[:- s 2300 || 3200 || 10 fe| = 39 :
[ a | we0 ETHEWEEN R 0 28 &
1400 |2 2200 | 300 |2 20 |= 24 &
[ 6 | ™o [ 200 [ 3080 f 20 = 21 -

Powyzszg procedure nalezy wykonac¢ dla kazdego przetozenia skrzyni biegow.

Ponadto nalezy zweryfikowac ,,eksperymentalnie” wielkos¢ obrotéw ECO "Rpm Max” i — w szczegdlnosci —
ECO "Rpm Min” dla kazdego z biegow, przy ktorych silnik pracuje ,jeszcze normalnie”. Tej czynnosci nie
mozna zautomatyzowac (bez specijalistycznych pomiaréw) a dobrane wartosci majg istotny wptyw na
efektywnos¢ pracy modutu EDAO1. Wartosci obrotéw silnika ,Alarm” nie muszg by¢ ,czerwonymi” z tablicy
obrotow na konsoli pojazdu — ale tez nie mogg by¢ zbyt niskie by np. mozliwe bylo ,w miare dynamiczne”
wyprzedzanie (np. w trasie na najwyzszym biegu).
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Przykladowa konfiguracja

Ponizej przedstawione s3 ilustracje przykladowych konfiguracji (Kia Ceed 1.6 CRDi 120KM; skrzynia
biegéw 6 przetozen) przy czym nalezy to traktowac jako wskazowke lub pewien punkt odniesienia — absolutnie
nie jako wzorcowg konfiguracje dla wszystkich (nawet podobnych) pojazdéw.

Przykladowa konfiguracja dla ,, Typ EDA= EDA-Basic”

_'Qg‘: lvisar EL

Plik  lJezyk Pomoc

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader

Parametry ECO

|stawianie wartosci parametrdw
Parametr ECO Min

ECO Max Alam COpdznienie [s]

Funkcja

Predkosé fkm/h] [ 10 B

(o [l (2 [

Obraty [pm]

1000 (2]

(800 [7s00 1] | 20 [

:| |1DD :| |2D ‘|

Pedal gazu [%]

L5 &

(B [ [5

ﬁ Pedalu gazu

4 ot 2

Data - Pakiet EDA

Rac Tx
(] (]

Typ EDA
EDADT-Basic -
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Przykladowa konfiguracja dla ,,Typ EDA= EDA01”

18] Configurator ECO Drive Advisor EDAOL - 2.1

Plik  lJezyk Pomoc

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader

Farametry ECO | Kalibracia cbrotdw

|stawianie wartosci parametraw

Parametr ECO Min ECO Max Alam Opdznienie [5]

Predkosé km/h] [10 B [0 [k |20 B

Hamowanie silnilkiem [km/h] Prag aktywacii

Wikinwanie Weigniecie sprzegla

Ohbroty [pm] {| 500 :| |15n[:- :| |2[:-[:-[:- =

}Kalibmwane -

:| |1[:-[:-

Pedat gazu [¥%] [5 B [ [ B |5 B

A Pedatu gazu [l mae?a [%/5]

Obroty postojowe [pm] 120 |

Data - Pakiet EDA

Fac Tx
(] (]

Typ EDA
EDAD

Warto$ci w zaznaczonym powyzej obszarze sg pobierane ze skalibrowanych obrotéw dla pierwszego
biegu (wartos¢ RPMmin, 3xRPMmin i 4xRPMmin) i informujg o dopuszczalnym zakresie "podgazowania”
podczas postoju na wigczonym silniku. Przekroczenie tych wartosci generuje Alarm ECO analogicznie jak w

innych sytuacjach.
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Przyktadowa "Kalibracja obrotéow"
18] Configuretor €50 brve pae 001 -2 N = s

Plik  lJezyk Pomoc

| Pakiet EDA | Interfejsy EDA | Monitorowanie EDA | Korfiguracia EDA | Bootloader | -

meml Kalibracja obrotdw | -
COM13

Kalibracja obrotdw
Kalbragia  Liczba biegéw /A Czasu A Obrotéw  Obroty Predkosé Przelozenie

Start
[sat) [6F] [®BpE [w0F 0 o | o e
Diata - Pakiet EDA

R Tx
=) OB
e

Humer biegu Rpm Min Rpm Max Czas [s] Przeloienie

o
C 2 | e
C s N
[
[

y
-
-
-
-
-

Y

Typ EDA

= itk AR
] EDAD1
i

Y
Y
Y
Y

2300
2450

Wizualizacia predkosci dia skalibrowarych obrotdw
Parametr Predkass Min Predkoss Mac
p T
|
_ ) W=

-

Bieg 4

Bieg 5
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Wspoétpraca z systemami zewnetrznymi

Modut Eco-Drive Advisor EDAO1 zostat zaprojektowany do pracy autonomicznej z mozliwoscig
komunikowania sie z rozwigzaniami lokalizacji / systemami alarmowymi (GPS) firm trzecich. Moze sie to
odbywac na trzy rézne sposoby.

1. Wyjscia analogowe

Modut EDAO1 posiada 3 wyjscia analogowe, ktére mozna wykorzysta¢ do przesytania nastepujgcych danych/
stanéw:

a) Aktywne dla[ Typ EDA= EDAO1-Basic ]
e wyjscie 1: ECO-ALARM — wyjscie typu ,OC” gdzie stan aktywny to ,masa” (0V); ,logicznie” jest
réwnowazny zapaleniu sie czerwonej diody LED alarmowej na wyswietlaczu;
b) Aktywne dla [ Typ EDA= EDAO1 ]:

e wyjScie 1: ECO-ALARM — wyjscie typu ,OC” gdzie stan aktywny to ,masa” (0V); ,logicznie” jest
réwnowazny zapaleniu sie czerwonej diody LED alarmowej na wyswietlaczu;

e wyjScie 2: ECO-LEVEL — wyjscie napieciowe; przyjmuje wartosci od +5V do 0V ze skokiem 0,5V,
.logicznie” odpowiada zéttemu ,wskaznikowi” na wyswietlaczu standardowym gdzie:
o +5V odpowiada zgaszonym wszystkim zo6ttym diodom LED na wyswietlaczu;
o 0V odpowiada swieceniu wszystkich z6ttych diod LED na wyswietlaczu i w praktyce ,alarm”;

e wyjscie 3: ECO-TRIGGER - wyjscie typu ,OC” z "aktywnym zboczem opadajgcym; ,logicznie”
oznacza zmiane dowolnego z mierzonych (aktywnych) parametrow ECO gdy jest to
odzwierciedlane na wyswietlaczu (w wersji rozbudowanej); jest to sygnalizacja do nadajnika
telemetrycznego GPS dla "odczytania" wyjsé 1 tj. ECO_ALARM I (szczegdlnie) 2 ti. ECO_LEVEL a
nastepnie wystania rekordu z danymi.

Transmisja powyzszych sygnatéw/standw do systemu informatycznego umozliwia zaprogramowanie
wizualizaciji biezacego ,statusu ECO” jak tez sporzadzanie (w podstawowym zakresie) raportow dotyczacych
stylu jazdy (pojazdu/kierowcy — w zaleznosci od implementacji w danym systemie informatycznym).

2. Port UART

Na potrzeby modutu EDAO1 zostat zdefiniowany pakiet danych EDA zawierajgcy wszystkie informacje w
tym wyliczone przez EDAO1 a potrzebne do zaawansowanej analizy stylu eksploatacji monitorowanego
pojazdu. Dane te moga by¢ transmitowane przez port UART do transmitera/nadajnika firm zewnetrznej i dalej
przetwarzane w dowolny sposob przez system informatyczny (po implementacji ,pakietu EDA”).

Szczegodtowe informacije i petha dokumentacija formatu pakietu danych EDA udostepniana jest po
skontaktowaniu sie z Quasar Electronics.

3. Nadajnik QRT02 Quasar Electronics.

Modut EDAO1 wspodipracuje z nadajnikiem QRTO2 przez potgczenie ich portami UART. Wéwczas modut
EDAO1 nie wymaga ,wtasnego” podtgczenia do magistrali CAN-Bus pojazdu, poniewaz otrzymuje te dane z
QRTO02. Réwniez ,w drugg strone” nadajnik QRTO02 przesyta caty pakiet danych EDA do systemu
informatycznego.

Szczegodtowe informacje i petna dokumentacja formatu pakietu danych EDA udostepniana jest po
skontaktowaniu sie z Quasar Electronics.

QUASARElectronics; ul. Cieslewskich 25k; 03-017 Warszawa; tel.:22 4273141 do 43 36 /36



